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TYOTURVALLISUUS
Sahkolaitteet voivat muodostaa tyoturvallisuusriskin,

Vain riittdvan patevyyden omaava henkilo voi suorittaa tdméan
laitteen asennuksen ja kayitédénoton. Talidinkin kayttoohjee-
seen tutustuminen on viltiamatontd. Kayttajalla on vastuu
varmistaa, ettd asennus on voimassaolevien lakien ja maarays-
ten mukainen. -
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Sahkoiskun vaara
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1. YLEISTA

Commander VC55-taajuusmuuttaja soveltuu kolmivaiheoikosulkumoottoreiden por-
taattomaan nopeuden s&atddn. Toimiakseen laite tarvitsee 220/240V, 50/60 Hz yksivai-
hesy6ton. Taajuusmuuttaja sopii 0.37 kW:n ja 0.55 kW:n moottorikayttdinhin.

Taajuusmuuttajien tekniikka on edelleen jatkuvan kehitysty®n kohteena. Nain olien lait-
teen valmistaja pitéa itselldén oikeuden tuotteen muutoksiin iiman ennakkoilmoitusta.

Parhaan hyodyn saatte laitteestanne, kun tutustutte huolellisesti tahan kayttdohjeeseen
jo ennen laitteen kytkemistd. Mikali kaytidonotossa tai kéytéssa kuitenkin ilmenee
ongelmia, voitte asian selvittdmiseksi kaantya laitteen toimittajan puoleen.

Teille toimitettu laite on kulloinkin voimassaolevien takuuehtojen alainen. Asiaton kayttd
tai luvattomat korjausyritykset johtavat takuun raukeamiseen.

S}fs-te_knij_kkq_Oy
SAHKOKAYTOT
Helsinki
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S4/S5: YLARAJATAAJUUS

Kytkimilla asetellaan suurin saadettavissa oleva taajuus ts. ylarajataajuus (ULF).
Valittavissa on nelja alueita, joista laajin on 0 - 440 Hz. 2.9 kHzn kytkentataajuudella
&i voida toimia talla alueella.

Ylarajataajuuita asetellessanne muistakaa, etid vakio-oikosulkumoottoria ei ole
suunniteltu toimimaan huomatiavan suurilia taajuuksilla. Valittua tagjuusaluetta
voidaan kaventaa P4- ja P5-trimmerien avulla,

S4:n asento 1 0 1 0
55:n asento 1 b 0 0
Ylérajataajuus (Hz) 100 120 220 440

Tehdasasettelu: 100 Hz

S6/S7/S8: KYTKENTATAAJUUS

Kytkimilla valitaan se taajuus, jota kéytetdan PWM-iekniikassa. Mita suuremmaksi
kytkentétaajuus valitaan, sita paremmaksi tuotettava siniaaito saadaan.

Suuremman kytkentataajuuden yhtena etuna on moottorin kayntid&nen pienenemi-
nen. Yhta tarkeata on muistaa, eita taajuusmuuttajan sisdiset havist kasvavat ja
nain ollen moottorille syotettava teho pienenee. :

SB:n asento /0 1 0 1 D 1 0
S7:n asento i 0 o 1 1 0 0
58:n asento i 1 1 o 0 0 0
Kytkentdtaajuus (kHz) 2.9 59 88 11.7 146 176 205

Tehdasasetieiu: 2.9 kHz



CONTROL
TECHMIQUES

2.4 OIKOSULKUPALAT

Taajuusmuuttajan kayntiin/seis -toimintoja saadelldan kotelon sis&pualeila olevilla
oikosulkupaloilla (L1 - L4). Naiden kytkentamuutokset on suoritettava jannit-
teettdmaéssa tilassa. Oikosulkupalojen sijainti laitteen sisalla iimenee liitteesii 2.

Oikosulkupalojen madritelmét: oikosulkupala kiinni = 1
oikosulkupala irti= 0

L1/L2: JARRUTUSTAPA

Jarrutustapa valitaan oikosulkupaloilla L1 ja L2. Jarrutus voi tapahtua vapaasti, ram-
pin kautta tai tasavirtajarrutuksen avulla.

Vapaassa jarrutuksessa kaytid pysahtyy kitkavoimien vaikutuksesta.

Ramppijarrutuksessa pysahtymisaikaa voidaan pident&a tai lyhentaa vapaaseen
jarrutukseen nahden. Vapautuva energia muuttuu taajuusmuuttajan valivirtapiirissa
lGmmdksi.

Tasavirtajarrutuksessa moottoriin syotetaan tasavirtaa ja pysdhtymisaika saadaan
vapaata jarrutusta lyhyemmaksi. Vapautuva energia muuttuu moottorin sisalla
lammaoksi. Mikali jarrutuksia tapahtuu usein, on jarrutusmenetelma muutettava
lisavarusteena saatavalla jarrukortilla dynaamiseksi jarrutukseksi (ks. lite 1).
Jarrutusaikaa saadelliaan P3-trimmerilla.

L1:n kytkentd 1/0 1 0
L2:n kytkentd 1 0 0
Jarrutustapa ramppi vapaa tasavirta

Tehdasasettelu: vapaa

1.3: AUTOMAATTINEN/MANUAALINEN JANNITTEENVAHVISTUS

Jannitteenvahvistustapa valitaan L.3-oikosulkupalalla. Automaattinen jannitteen
vahvistus seuraa kuormitusta, manuaalinen ei.

L3:n kytkenta 1 0
Jannitteenvahvistus automaattinen manuzaalinen

Tehdasasettelu: automaattinen

10



L4: KAYNNISTYSTAPA

Kaynnistystapa valitaan I 4-oikosulkupalalla. Automaatiinen kaynnitys tapahtuu
valittémasti virran kytkemisen jalkeen. Manuaalinen kéynnistys tarvitsee
kéynnistyspulssin liittimen 1 kautta.

Kaynnistystapa automaatiinen  manuaalinen

L L4:n kytkenta 1 0

Tehdasasetftelu: autornaatinen

2.5 TRIMMERIPOTENTIOMETRIT

Taajuusmuuttajan hienosaats toimintakuntoon suoritetaan trimmeripotentiomet-
reilla (P1 - P5). Nailla voidaan saztas jannitteenvahvistusta, kilhdytys- ja jarrutus-
aikaa seka minimi- ja maksimitagjuutta. Toimenpiteet voidaan suoriitaa myds
kaytén aikana. Trimmerien sijainti laitteessa imenee liitteesta 2.

Taajuusmuuttajan lahtdjannitteen riippuvuus tuotetusta tagjuudesta ilmenee
kuvasta 1. Ylarajataajuus on merkitty tunnuksella ULF. Taajuus, jolla saavutetaan
nimellinen Iahtdjannite, on merkitty tunnukselia MVF. MVE:n riippuvuus ULF:sta
ilmenee kuvan 1 alta:

a) ULF on 100 Hz tai 120 Hz B) ULF on 220 Hz taj 440 Hz

i
220V 220V

MVF
MVF ULF ULF
Kuva 1. Laht6jannitteen rippuvuus taajuudesta ULF (Hz) l MVF({Hz)
100 50
120 60
220 220
440 440
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P1: KAYNNISTYSMOMENTTI/TASAVIRTAJARRUTUS

P1-trimmeri on kaksitoiminen: silla voidaan vaikutiaa seké kaynnistysmomenttiin etta

tasavirtajarrutukseen.

Kithdytyksessa saatimella voidaan lisata momenttia k&ynnistysvastuksen voittami-
seksi. Momenttia s&dadellaan syottdjannitteelld, joka 0 Hz:n taajuudella voidaan
asetella valille 0 - 25 % nimeliisjénnitteesta. Jannitieenvahvistus heikkenee kaynnis-
tyksen my6ta, ja loppuu kokonaan kun tagjuus on 50 % MVF:sta (ks. kuva 2). Jannit-
teenvahvistustapa on automaattinen tai manuaalinen riippuen L3-oikosulkupalan

kytkennasta (ks. kappale 2.4).

a) ULF on 100 Hz tai 120 Hz

4

50 % MVF
MVF

ULF

b} ULF on 220 Hz tai 440 Hz

A

Kuva 2. Jannitteenvahvistuksen vaikutus l&htéj@nnitteeseen

Jannitteenvahvistus on aseteltava kuormaan ndhden sopivaksi: liian suuri arvo kuu-
mentaa mootioria voimakkaasti; liian pieni arvo ej jaksa kumotia kaynnistysvastusta,

jolloin moottori ei kaynnisty.

Tasavirtajarrutus on kaytettavissa oikosulkupalojen kytkennalla L1 = 0ja .2 = 0.
Jarrutus kaynnistyy painamalla seis-painiketta, jonka jalkeen syditdjannite tippuu
nopeasti nollaan ja jarrutusvirran syottdé moottoriin alkaa. Tasavirran sy8tén loputiua
voidaan uusi k&ynnistys suorittaa sekunnin odotusajan jalkeen. Tasawr”cajarrutus ei

toimi suunnanvaihdoissa.

Sdataminen: mybtapaivaan kiertaminen lisaa kaynnistyksen ja jarrutuksen tehoa.

Tehdasasetielu: 0 %

P2: KIIHDYTYSAIKA

P2-trimmerilla asetellaan aika, joka kufuu kiihdyiykseen O-tagjuudesta ylarajataajuu-
teen (t min=0.2 s, t maks = 30 g).

102
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S$4/S5: YLARAJATAAJUUS

Kytkimilla asetellaan suurin saadettavissa oleva taajuus is. ylarajataajuus (ULF).
Valittavissa on nelja aluetta, joista laajin on 0 - 440 Hz. 2.9 kHz:n kytkentataajuudelia
ei voida toimia talla alueella.

Yiarajataajuutta asetellessanne muistakaa, etta vakio-oikosulkumoottoria ei ole
suunniteltu toimimaan huomattavan suurilla taajuuksilla. Valittua tagjuusaluetta

voidaan kaventaa P4- ja P5-trimmerien avulla.

S4:n asento 1 0 1 o
55 asento i 1 o 0
Yiarajataajuus (Hz) 100 120 220 440

Tehdasasetialu: 100 Hz

S6/S7/S8: KYTKENTATAAJUUS

Kytkimilla valitaan se taajuus, jota kaytetaan PWM-tekniikassa. Mita suuremmaksi
kytkentataajuus valitaan, sitd paremmaksi tuotettava siniaalto saadaan.

Suuremman kytkentataajuuden yhtena etuna on moottorin kayntiaanen pienenemi-
nen. Yhta tarkeata on muistaa, ettd taajuusmuuttajan sisaiset havidt kasvavat ja
nain ollen moottorille sydtettéva teho pienenee.

S6:n asenio i0 1 0 1 0 1 0
87:n asenio i 0 c 1 1 o 0
S8:n asenio 1 i i o 0 0 0
Kytkentataajuus (kHz) 29 59 88 117 146 176 205

Tehdasasettelu: 2.9 kHz
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2.4 CIKOSULKUPALAT

Taajuusmuuttajan kayntiin/seis -toimintoja s&&delldan kotelon sisépuolelia olevilla
otkosulkupaloilla (L1 - L4). Naiden kytkentamuutokset on suoritettava jannit-
teettOmaéssé tilassa. Oikosulkupalojen sijainti laitteen sisalla iimenee liitteesta 2.

Oikosulkupalojen maaritelmat: oikosulkupala kiinni = 1
oikosulkupala irti = 0

L1/L2: JARRUTUSTAPA

Jarrutustapa valitaan oikosulkupaloilla L1 ja L2. Jarrutus voi tapahtua vapaasti, ram-
pin kautta tai tasavirtajarrutuksen avulla.

Vapaassa jarrutuksessa kayttd pyséhtyy kitkavoimien vaikutuksesta.

Ramppijarrutuksessa pyséhtymisaikaa voidaan pidentaa tai lyhentaa vapaaseen
jarrutukseen nahden. Vapautuva energia muutiuu taajuusmuuttajan valivirtapiirissa
lAmmoksi,

Tasaviriajarrutuksessa moottoriin syotetdan tasavirtaa ja pysahtymisaika saadaan
vapaata jarrutusta lyhyemmaksi. Vapautuva energia muuttuu moottorin sisélla
lammoksi. Mikali jarrutuksia tapahtuu usein, on jarrutusmeneteima muutettava
lisdvarusteena saatavalla jarrukortilla dynaamiseksi jarrutukseksi (ks. lite 1).
Jarrutusaikaa saadellaan P3-trimmerilla.

L1:n kytkenta 1/0 1 0
L2:n kytkentd 1 0 0
Jarrutustapa ramppi vapaa tasaviria

Tehdasasetfielu: vapaa

L3: AUTOMAATTINEN/MANUAALINEN JANNITTEENVAHVISTUS

Jannitteenvahvistustapa valitaan L3-oikosulkupalalla. Automaattinen jannitteen
vahvistus seuraa kuormitusta, manuaalinen ei.

L3:n kytkenid 1 0
Ja&nnitteenvahvistus automaattinen  manuaalinen

Tehdasasettelu: automaattinen

10
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L4: KAYNNISTYSTAPA

Kéaynnistystapa valitaan L4-oikosutkupalalla. Automaattinen k&ynnitys tapahtuu
valittdmasti virran kytkemisen jélkeen. Manuaalinen kaynnistys tarvitsee
kaynnistyspulssin liittimen 1 kautta.

L4:n kyikenta 1 0
Kaynnistystapa automaattinen  manuaalinen

Tehdasaseitelu: autormaatinen

2.5 TRIMMERIPOTENTIOMETRIT

Taajuusmuutiajan hienosaatd toimintakuntoon suoritetaan trimmeripotentiomet-
reilla (P1 - P5). Nailla voidaan saatas jannitteenvahvistusta, kiihdytys- ja jarrutus-
aikaa seka minimi- ja maksimitaajuutta. Toimenpitest voidaan suorittaa myos
kaytdn alkana. Trimmerien sijainti laitteessa ilmenee litteasts 2.

Taajuusmuuttajan lahtdjannitteen riippuvuus tuotetusta taajuudesta ilmenee
kuvasta 1. Yiarajataajuus on merkitty tunnuksella ULF. Taajuus, jolla saavutetaan
nimelinen I&htdjannite, on merkitty tunnuksella MVF. MVF:n rippuvuus ULF:sta
iimenee kuvan 1 alta:

a) ULF on 100 Hz tai 120 Hz b) ULF on 220 Hz tai 440 Hz
220\ e 220V
|
’ MVFE
MVF ULF ULF
Kuva 1. Lahtsjannitteen riippuvuus taajuudesta ULF (Hz) MVF({Hz)
100 50
120 60
220 220
440 440

11
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P1: KAYNNISTYSMOMENTTI/TASAVIRTAJARRUTUS

P1i-trimmeri on kaksitoiminen: silla voidaan vaikuttaa seka k&ynnistysmomenttiin etia
tasavirigjarrutukseen.

Kiindytyksessa saatimella voidaan lisata momenttia kaynnistysvastuksen voittami-
seksi. Momenttia saadellaan syéttdjannitteelld, joka 0 Hz:n taajuudella voidaan
asetella valille 0 - 25 % nimeliisjannitteesté. Jannitteenvahvistus heikkenee kéynnis-
tyksen my¢6ta, ja loppuu kokonaan kun taajuus on 50 % MVF:sta (ks. kuva 2). Jannit-
teenvahvistustapa on automaattinen tai manuaalinen riippuen L3-oikosulkupalan
kytkennasta (ks. kappale 2.4).

a) ULF on 100 Hz tai 120 Hz b} ULF on 220 Hz taj 440 Hz

4 A

50 % MVF ULF
MVE

Kuva 2. Jannitteenvahvistuksen vaikutus lahtéjannitteeseen

Jannitteenvahvistus on aseieltava kuormaan nahden sopivaksi: liian suuri arvo kuu-
mentaa moottoria voimakkaasti; lian pieni arvo ei jaksa kumota kaynnistysvastusta,
jolloin moottori ei kaynnisty.

Tasavirtajarrutus on kaytettavissa oikosulkupalojen kytkennalla L1 = 0 alz2=0.
Jarrutus kéynnistyy painamalia seis-painiketta, jonka jalkeen syottéjannite tippuu
nopeasti nollaan ja jarrutusvirran syéttd moottoriin alkaa. Tasavirran sy&tén loputtua
voidaan uusi kaynnistys suorittaa sekunnin odotusajan jalkeen. Tasavirtajarrutus ei
toimi suunnanvaihdoissa.

Saédtdminen: myotapaivaan kiertdminen lisaa kaynnistyksen ja jarrutuksen tehoa.
Tehdasasettelu: 0 %
P2. KIHDYTYSAIKA

P2-trimmerilla asetellaan aika, joka kuluu kiihdytykseen 0-taajuudesta ylarajataajuu-
teen (t min = 0.2 s, t maks = 30 s).

12
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DIL-kytkimelld S2 valitaan aikavali, jonka sisalla kiihdytysaikaa voidaan saadelia.
52:n asennosta rippuen aika on saadettavissa seuraavissa rajoissa:

S2=1 t=02-2s

S2=0 t=2-30s
Sddtaminen: myOtépaivaan kiertdminen pidentaa kiihdytysaikaa.
Tehdasasettelu: 2 s (S2 = 0)

P3: JARRUTUSAIKA
P3-trimmerilla asetellaan aika, joka kuluu jarrutukseen yl&rajataajuudesta noliaan.

DIL-kytkimelia S1 valitaan aikavali, jonka sisélla jarrutusaikaa voidaan saadelld. S1:n
asennosta riippuen aika on s&adettavissa seuraavissa rajoissa:

81=1 t=02-2s
S1=0 t=2-30s

Sddtdminen: myQtapaivaan kiertaminen pidentaa jarrutusaikaa.
Tehdasasettelu: 2 s (S1=0)

P4: MAKSIMITAAJUUS

P4-trimmerilla asetellaan tayttd nopeuden ohjearvoa (6 V) vastaava maksimitagjuus
(f maks). Taajuus voidaan valita valila o <T maks < ULF.

Sadtdminen: myotapaivaan kiertdminen suurentaza maksimitaajuutta.
Tehdasasettelu: 100 Hz (ULF = 100 Hz)

P5: MINIMITAAJUUS

PS-trimmeriila asetellaan o V:n ohjearvoa vastaava minimitaajuus (f min). Taajuus
voidaan valita valilta 0 < f min < T maks.

Séddtiminen: myOtapaivaan kiertdminen suurentaa minimitaajuutta.
Tehdasasettelu: 0 Hz

13
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2.6 VIKAILMOITUKSET

Laitteessa on kolme ledia kéasittava nayttd. Naista oikeanpuoleisin (LED C) imaisee
laitteen verkkoonkytkennan. Kaksi muuta ledia imaisevat toimintahairidista. Hairisil-
moitukset kuitataan kytkemalla laite irti jannitteesta tai avaamalla hetkeksi liittimien 2
ja 4/5 vali (seis-komenio).

Vikailmoitukset ja niiden iulkinta suoritetaan seuraavasti:

1 = palaa 0 =eipala V = vilkkuu

LED A LED B TULKINTA MAHDOLLINEN SYY

0 OK

0 Yhjannite Liian suuri sydttdjannite tai

litan nopea hidastus

1 0 Alijannite Liian matala sydttéjannitie

1 1 TehonsyStts- Sisdinen vika
hairid

0 v Ylivirta Liian suuri kuormitusviria

v 0 Valivirtapii- Siséinen vika
ti el syty

i Y Vaara kytken- 440 Hz:n taajuutia el voi tuottaa
tataajuus 2.9 kHz:n kytkentataajuudella

\ 1 Watchdog Siséinen vika

V yhdes. v I*t-laukaisu Ylikuorma

V ariks. vV I*t-laukaisu Taajuusmuuttaja toimii ylikuormi-
lBhastyy iusaluesila

2.7 OIKOSULKUMOOTTORIN KUORMITETTAVUUS

Moottorin py&rimisnopeuden pienentéminen vahentaa jaahdytysiiman maaraa ja
nain ollen myds jaahdytyksen tehoa. Tagjuusmuutiajan sydttama virta ei ole taydel-
lista siniaaltoa, joten moottorin haviét lisdantyvat hieman. Naista seikoista johtuen
moottorista ei saada ulos tayita nimellismomenttia. Jos moottori on nimellisteholtaan
taajuusmuuttajaa suurempi, niin moottorista saatava momentti pienenee edelleen
10 % johtuen pienemmasté induktanssista. Moottori voidaan suojata ylikuumenemi-
selta termistorin avulla.

Moottorin vaantdmomentin riippuvuus kaytetysta taajuudesta ilmenee kuvasta 3.

14
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.
MOMENTTI/%
85
80
JATKUVAN
KAYTON ALUE
e — |
]
20/24 50/60 100/120

Kuva 3. Momentiikdyra taajuuden funktiona.,

3. ASENNUS

3.1 MEKAANINEN ASENNUS

Taajuusmuuttajan kotelointiluokka on IP00/IP20, joten se on asennettava suojattuun
kojekaappiin. Lajte ei saa altistua térinalle, pdiylle, nesteille tai syovyitaville kaasuille.
Kaasujen kondensoituminen laitteen sis&an on my0s estettava.

Asennuksessa on huomioitava, etta laitteen itsensa tuottama lampd seka taustasta
sateileva 1ampd yhteensa eivat saa ylittaa eika alittaa sallittuja rajoja (0 C - 40 C).
Tarvittaessa tilaan on lisé&ttava tuuletin,

Laite on asennettava vaakatasoon ja tallsin on varmistauduttava siits etteivit laitteen
j&ahdyiysaukot ole peiiettyna. Vapaata tilaa on varattava 100 mm seka ala- etta
ylapuolelle; sivuille ja eteen jatetd&n 50 mm tilaa. Kuvista 45 ja 4b ilmenevat
asennuksen mitat,

Tarkasta asennuksen yhteydessa siis seuraavat tekijat:

Laite on sen koteloinnin edellyttdmassa paikassa
La&mpdtila asennuspaikassa pysyy sallituissa rajoissa
Laitteen ympérillz on riittavast] filaa

Laite on vaakasuorassa

Kotelon sisalla olevat oikosulkupalat on oikein kytketty

A
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Kuva 4a Asennuksen mitat ilman koteloa (mm)

2500

103.5

115.0mm

Kuve 4b Asennuksen mitai kotelon kanssa (mm)

16




CONTROL
TECHNIQUES

DIL-kytkimella S2 valitaan aikavali, jonka sisélla kiihdytysaikaa voidaan saadella.
S2:n asennosta riippuen aika on sa&dettavissa seuraavissa rajoissa:

S52=1 t=02-25s
82=0 i=2-30s

Séddtaminen: my&tapaivaan kiertaminen pidentaa kiihdytysaikaa.
Tehdasasettelu: 2 s (S2 =0)

P3: JARRUTUSAIKA
P3-trimmerilla asetellaan aika, joka kuluu jarrutukseen ylarajataajuudesta nollaan.

DIL-kytkimella S1 valitaan aikaval, jonka sisélla jarrutusaikaa voidaan saadella. S1:n
asennosta riippuen aika on s&adettavissa seuraavissa rajoissa:

Si=1 t=02-2s
Si=0 t=2-30s

Sddtdminen: mydtapaivaan kiertiminen pident&3 jarrutusaikaa.
Tehdasasettelu: 2s (S1 = 0)

P4: MAKSIMITAAJUUS

P4-trimmerilla asetellaan taytta nopeuden ohjearvoa (5 V) vastaava maksimitaajuus
(f maks). Taajuus voidaan valita valilla 0 <f maks < ULF.

Séétdminen: mydtapaivaan kiertiminen suurentaa maksimitaajuutta.
Tehdasasettelu: 100 Hz (ULF = 100 Hz)

PS5 MINIMITAAJUUS

P5-trimmerilla asetellaan 0 V:n ohjearvoa vastaava minimitaajuus (f min). Taajuus
voidaan valita valilta 0 < f min < f maks.

Sddtdminen: myotapaivaan kiertdminen suurentaa minimitagjuuita.
Tehdasaseitelu: 0 Hz
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2.6 VIKAILMOITUKSET

Laitteessa on kolme ledia kasittava nayttd. Naista oikeanpuoleisin (LED C) iimaisee
laitteen verkkoonkytkennan. Kaksi muuta ledia iimaisevat toimintahairidista. Hairidil-
moitukset kuitataan kyikemalla laite irti jAnnitteesta tai avaamalla hetkeksi liittimien 2
ja 4/5 vali (seis-komento).

Vikailmoitukset ja niiden tulkinta suoritetaan seuraavasti:

1 = palaa 0 =eipala V = vilkkuu
LED A LED B TULKINTA MAHDOLLINEN SYY )
8 0 OK
0 1 Ylijannite Liian suuri sydttdjnnite tai
liian nopea hidastus
1 0 Alijannite Litan matala syétidjannitte
1 1 Tehonsyditd- Sis8inen vika
hairio
0 v Ylivirta Liian suuri kuormitusviria
v 0 Valivirtapii- Sisdinen vika
ri el syty
1 v VA&ara kytken- 440 Hz:n taajuutta el voi tuoitaa
taiaajuus 2.8 kHz:n kytkentataajuudella
vV 1 Watchdog Sisdinen vika
V vhdes. Vv *i-laukaisu Yiikuorma
V eriks. Vv Ft-laukaisu Taajuusmuuttaja toimii ylikuormi-
|&hestyy tusalueella

2.7 OIKOSULKUMOOTTORIN KUORMITETTAVUUS

Moottorin py&rimisnopeuden pienentéminen vahentdéd jaahdytysilman maaraa ja
nain ollen myds jaéhdytyksen tehoa. Taajuusmuutiajan syditama virta ei ole taydel-
lista siniaaltoa, joten moottorin havidt lisaantyvat hieman. Naista seikoista johtuen
moottorista ei saada ulos taytta nimellismomentiia. Jos moottori on nimellisteholtaan
taajuusmuuttajaa suurempi, niin moottorista saatava momentti pienenee edelleen
10 % johtuen pienemmaésta induktanssista. Moottori voidaan suojata ylikuumenemi-
selta termistorin avulla.

Moottorin va&ntdmomentin riippuvuus kiytetysta taajuudesta ilmenee kuvasta 3.
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JATKUVAN
KAYTON ALUE
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i
20/24 50/80 100/120

Kuva 3. Mormenttikdyra taajuuden funktiona.

3. ASENNUS

3.1 MEKAANINEN ASENNUS

Tagjuusmuuttajan kotelointiluokka on IP00/IP20, joten se on asennettava suojattuun
kojekaappiin. Laite ej sag altistua térinalle, pdlylie, nesteille tai sydvyttaville kaasuille.
Kaasujen kondensoituminen laitteen sisaan on myo0s estettava,

Asennuksessa on huomioitava, etta lajiteen itsensa tuottama lampd seka taustasia
sateileva 1ampd yhteensa eivat saa ylittaa eika alittaa saliittuja rajoja (0 C - 40 C).
Tarvittaessa tilaan on lis&ttava tuuletin,

Tarkasta asennuksen yhteydessa siis seuraavat tekijat:

Laite on sen koteloinnin edellyttdmassa paikassa
Lampdtila asennuspaikassa pysyy sallituissa rajoissa
Laitteen ymparilla on riittavast] tilaa

Laite on vaakasuorassa -

Kotelon sisalla olevat oikosulkupalat on oikein kytketty

O hwn -
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Kuva 4a Asennuksen mitat ilman koteloa (mm)
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Kuva 4b Asennuksen mitat kotelon kanssa (mm)
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LISAVARUSTEET -
Dynaaminen jarrukortti IBD-2

Jarrukortin avulla ohjataan jarrutuksessa syntyva lampodenergia kaytdn ulko-
puolelle jarruvastuksiin (ks. kuva 6).

Jarruvastuksen kanssa sarjassa oleva léampdlaukaisija on kytkettava ohjauspii-
riin siten, etta kontaktori paéstaa, mikali virta vastuksessa kasvaa liian suureksi.
Normaalisti dynaamisessa jarrutuksessa L1 = 0 jal2 =1, jolloin k&ytetdan 180
Ohmin vastusta. Mikali jarrutuksen tehoa halutaan lis&ta, muutetaan oikosulku-
palojen ja jarruvastusten arvot alla olevan taulukon mukaisesti. Taulukosta iI-
menee myds lampdlaukaisijan laukaisuvirta.

Jarrutuksen teho normaali vaihtoehtoinen
L1:n asento o 1

L2:n asento 1 1
Jarruvastus (Ohm) 180 150
Laukaisuvirta (A) 2.0 2.5

Jarrukortin ominaisuuksia:

Jarrutussykli: 7.5 s minuutissa
Suojaus: ulkoinen ldmpadlaukaisija
Teho (RMS): 0.25 kW

Huipputeho: 1.8 kW

Jarrutus kaynnistyy seis-painikkeella. Talldin seka jannite ett& taajuus laskevat
noliaan hallitusti. Dynaaminen jarrutus toimii myds suunnanvaihdoissa ja no-
peuden ohjearvon muutoksissa.

KX
— L W
= N U3 =
K a 11l
E K1 rL'J
E\:dq IBD-2
SEIS = KAYNTIHN

Kuva 6. Dynaamisen jarrukortin kytkenta
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LITE 3

YHTEENVETO DIL-KYTKIMISTA JA OIKOSULKUPALOISTA

S1:n asento 1 0

Jarrutusaika (s) 02-2 2-30

S2:n asento 1 0

Kiihdytysaika (s) 02-2 2-30

S3:n asento i 0

Kuormitettavuus (W) 550 370

S4:n asento 1 0 1 0

S5:n asento 1 1 0 0
Yl&rajataajuus (Hz) 100 120 220 440

S6:n asento 10 1 0 1 0 1 0
S7:n asento i 0 0 1 1 0 0
S8:n asento 1 1 1 0 0 0 0
Kytkentataajuus (kHz) 2.8 59 8.8 11.7 146 17.6 205
L1:n kytkenta 1/0 1 0

L2:n kytkenta ' 1 0 0
Jarrutustapa ramppi vapaa {asaviria

L3:n kytkenta 1 0
Jannittenvahvistus _ automaatiinen manuaalinen
L4:n kytkenta 1 0.
Kaynnitystapa automaattinen manuaalinen
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Tehdasasettelu on paineftu tummenetulla tekstills,
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